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Abstract of DE19821145 


The hand held hedge cutting tool has a small 
internal combustion engine (1 1 ) with a 
transmission driving the blades (13). The unit has 
a front handle (14) and a rear handle (21) that 
has the control mechanisms. A primary lever (36) 
operates the throttle of the engine to control the 
speed and a trigger (25) provides and auxiliary 
means to latch the setting. A safety catch 
ensures that the throttle cannot be inadvertently 
operated. 
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(3) Handhabungsvorrichtung fur eine motorangetriebene Arbeitsmaschine 

® Handhabungsvorrichtung fur eine motorangetriebene 
Arbeitsmaschine, die mit einer Antriebseinrichtung, einer 
Montagebasis (12) und einem Arbeitsteil (13) versehen 
ist, wobei die Handhabungsvorrichtung drehbar an der 
Montagebasis (12) angebracht ist und wobei die Handha- 
bungsvorrichtung umfaSt: 

einen Steuerhebel, der drehbar an der Handhabungsvor- 
richtung angebracht und dazu ausgelegt ist, ein Steuer- 
element der Antriebseinrichtung zu betatigen, und 
ein Handgriffeingriffelement (40, 40'), das gegen die Vor- 
spannkraft einer Vorspanneinrichtung mit der Montage- 
basis (12) derart in Eingriff bringbar ist, daS die Drehung 
der Handhabungsvorrichtung relativ zu der Montageba- 
sis (12) blockiert wird, 

wobei das Handgriffeingriffelement (40, 40') durch die 
Drehbewegung des Steuerhebels derart verschwenkbar 
ist, daS es in Eingriff mit der Montagebasis (12) gelangt 
und an dieser festgesetzt wird. 
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Beschreibung 


Die vorliegende Erfindung betrifft eine Handhabungsvor- 
richtung fur eine motorangetriebene Arbeitsmaschine und 
ein Sicherheitsbetatigungssystem fiir die Handhabungsvor- 
richtung, die drehbar am hinteren Teil einer tragbaren moto- 
rangelriebenen Arbeitsmaschine, wie etwa einer Hecken- 
schneidemaschine angebracht ist. 

Eine tragbare motorangetriebene Arbeitsmaschine, wie 
etwa eine Heckenschneidmaschine, besteht iiblicherweise 
aus einem Antriebsgehause mit einer Antriebseinrichtung, 
wie etwa einem Verbrennungsmotor oder einem Elektromo- 
tor, einem Montagebasisteil, welches ein Getriebegehause 
mit einer Energieubertragungsvorrichtung, wie etwa Zahn- 
radem umschlieSt, einem Arbeitsteil mit Scherenklingen, 
die uber die vorstehend genannte Energieubertragungsvor- 
richtung durch die Antriebseinrichtung betatigbar sind, und 
einer Handhabungsvorrichtung, die an dem Montagebasi- 
steil angebracht ist. Es ist ein vorderes und ein hinteres 
Handgriffteil vorhanden. 

Das hintere Handgriffteil ist beispielsweise mit einem 
Drosselklappenhebel zum Manipuiieren einer Drossel- 
klappe versehen, um einen Verbrennungsmotor zu steuern, 
der als Antriebseinrichtung verwendet wind, oder mit einem 
Stromschalter fur einen Elektromotor. Dariiber hinaus ist 
das hintere Handgriffteil drehbar an der Montagebasis ange- 
bracht. Es ist gleichzeitig dazu ausgelegt, in einer beliebigen 
Position mit einem Befestigungs- beziehungsweise Fixier- 
element festgestelit zu werden. 


woraufhin der hintere Handgriff gedreht wird, wahrend das 
Vorsprungteil im ausgeruckten Zustand gehalten wird. Die 
Handhabung des hinteren Handgriffteils ist deshalb eher 
miihsam. Da der drehbare Hebel unter dem hinteren Hand- 
griffteil angeordnet ist und da gleichzeitig das hintere Hand- 
griffteil dazu ausgelegt ist, gedreht zu werden, wahrend der 
drehbare Hebel verschoben wird, ist das hintere Handgriff- 
teil schwierig manipulierbar. 

Die vorliegende Erfindung ist gemacht worden, um die 
vorstehend genannten Probleme beim Stand der Technik zu 
uberwinden. Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung be- 
steht darin, eine Handhabungsvorrichtung fur eine motoran- 
getriebene Arbeitsmaschine so auszubilden, daB sie leicht 
verdrehbar ist und bei betatigtem Steuerhebel gegen Verdre- 
hung gesichert ist. 

Gelost wird die Aufgabe durch die Merkmale des An- 
spruchs 1. Vorteilhafte Weiterbiidungen der Erfindung sind 
in den Unteranspruchen angegeben. 
Demnach schafft die vorliegende Erfindung eine Handha- 
20 bungsvorrichtung fiir eine motorangetriebene Arbeitsma- 
schine, die mit einer Antriebseinrichtung, einer Montageba- 
sis und einem Arbeitsteil versehen ist, wobei die Handha- 
bungsvorrichtung drehbar zu der Montagebasis angebracht 
ist und wobei die Handhabungsvorrichtung umfaflt: einen 
Steuerhebel, der drehbar and der Handhabungsvorrichtung 
angebracht und dazu ausgelegt ist, ein Steuerelement der 
Antriebseinrichtung zu betatigen, ein Handgriffeingriffele- 
ment, das gegen die Vorspannkraft einer Vorspanneinrich- 
tung mit der Montagebasis derart in Eingriff bringbar ist, 
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Beim Betrieb der vorstehend genannten tragbaren moto- 30 daB die Drehung der Handhabungsvorrichtung relativ zu der 


rangetriebenen Arbeitsmaschine wird das hintere Handgriff- 
teil zunachst in geeigneter Weise relativ zur Montagebasis 
gedreht beziehungsweise verschwenkt, indem die Anord- 
nung oder Stellung des zu bearbeitenden Gegenstands in 
Betracht gezogen wird, woraufhin es in einer gewiinschten 35 
Position mit einem Fixierelement festgesetzt wird. Wahrend 
das vordere Handgriffteil durch eine Hand gehalten wird 
und das hintere Handgriffteil (in einer geeigneten gedrehten 
Position fixiert) durch die andere Hand gehalten wird, wird 
die Betatigung des Arbeitsteils, wie etwa der Scherenklin- 40 
gen durchgefuhrt, wahrend die Betatigung des Verbren- 
nungsmotors durch Manipuiieren des Steuerhebels, wie 
etwa des Drosselklappenhebels durch die andere Hand 
durchgefuhrt wird, welche das hintere Handgriffteil halt, 


Montagebasis blockiert wird, wobei das Handgriffeingriff- 
element durch die Drehbewegung des Steuerhebels derart 
verschwenkbar ist, daB es in Eingriff mit der Montagebasis 
gelangt und an dieser festgesetzt wird. 

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform der erfindungsgema- 
Ben Handhabungsvorrichtung ist wie folgt aufgebauL Der 
Steuerhebel umfaBt ein Manipulationsteil zur Manipulation 
mit einem Finger, ein Schwenklagerteil, das das Drehzen- 
trum des Steuerhebels bildet, und ein Manipulationselement 
mit einem Betatigungsteil an seinem distalen Ende. In die- 
sem Fall wird das Handgriffeingriffelement mittels des Be- 
tatigungsteils derart gedreht, daB es mit der Montagebasis in 
Eingriff gelangt. Das Handgriffeingriffelement umfaBt ein 
Schwenklagerteil, welches sein Drehzentrum bildet, ein Be- 


Da das hintere Handgriffteil drehbar an der vorstehend 45 tatigungsarmteil, das sich auswarts in der radialen Richtung 

nonntpn trarrKar*»n 


genannten tragbaren motorangetriebenen Arbeitsmaschine 
angebracht ist, kann, wenn der Drosselklappenhebel unbe- 
absichtigt manipuliert wird, wahrend das hintere Handgriff- 
teil drehbar ist, das Arbeitsteil, wie etwa die Scherenklin- 
gen, unbeabsichtigt aufgrund einer Zunahme der Ausgangs- 
leistung des Verbrennungsmotors betatigt werden. Gleich- 
zeitig kann die Montagebasis, an welcher das Arbeitsteil be- 
festigt ist, veranlaBt werden, sich relativ zu dem hinteren 
Handgriffteil zu drehen, wodurch ein unbeabsichtigter Un- 
fall hervorgerufen werden kann. 

Bei einem Versuch, dieses Problem zu uberwinden, ist 
eine tragbare motorangetriebene Arbeitsmaschine in der 
DE 40 21 277 Al vorgeschlagen worden, bei der es unmog- 
lich gemacht ist, den Drosselklappenhebel zu manipuiieren, 


von dem Schwenklagerteil erstreckt, und eine bewegliche 
Kerbverzahnung, die an dem distalen Endteil des Betati- 
gungsarmteils integral gebildet und dazu ausgelegt ist, in 
Eingriff mit einer stationaren Kerbverzahnung zu gelangen, 
50 die auf der Montagebasis kreisfbrmig gebildet ist. Das Beta- 
tigungsarmteil des HandgriffeingrifTelements ist mit einem 
gekrummten Teil versehen, dessen Innenwand dazu ausge- 
legt ist, durch das Betatigungsteil des Steuerhebels kontak- 
tiert zu werden, wodurch es moglich ist, das Handgriffein- 
55 griffelement durch die Drehung des Steuerhebels in Dre- 
hung zu versetzen. 

Die Handhabungsvorrichtung gemaB der vorliegenden 
Erfindung umfaBt einen Arretiermechanismus, durch den 
eine Drehung des Handgriffeingriffeiements verhinderbar 


solangeder hintere Handgriff drehbar belassen ist. Die trag- 60 ist, so daB der Eingriff des Handgriffeingriffeiements mit 


bare motorangetriebene Arbeitsmaschine, die in dieser 
Druckschrift vorgeschlagen ist, ist mit einer losbaren Verrie- 
gelungseinrichtung versehen, welche einen an einem \br- 
sprungsteil angebrachten drehbaren Hebel und ein Teil auf- 
weist, das mit dem Vorsprungteil in Eingriff bringbar ist. 65 
Wenn der hintere Handgriff gedreht werden soil, wird der 
drehbare Hebel derart betatigt, daB das Vorsprungteil zu- 
nachst auBer Eingriff mit dem vorerwShnten Teil gelangt, 


der Montagebasis beibehalten wird. Dieser Arretiermecha- 
nismus ist bevorzugt durch einen Riegelkorper gebildet, der 
an der Handhabungsvorrichtung befestigt ist, eine Riegel- 
welle, die gleitend in den Riegelkorper eingesetzt und an ei- 
nem Ende mit einem vergroBerten Flanschteil versehen ist, 
einen Riegelknopf, der am anderen Ende der Riegelwelle 
gebildet ist, und eine Druckschraubenfeder, die zwischen 
dem Riegelkorper und dem Riegelknopf angeordnet ist. 
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In diesem Fall wird die Drchung des Handgriffeingriffele- 
mentes verhindert, wenn die AuBenumfangswand des ver- 
groBerten Ranschteils die Endflache des Betatigungsarm- 
teils des Handgriffeingriffelements kontaktiert. Wenn aller- 
dings die AuBenumfangswand des vergroBerten Flanschteils 
durch Driicken des Riegelknopfs mit einem Finger daran ge- 
hindert wird, die Endflache des Betatigungsarmteils zu kon- 
taklieren, kann sich das Handgriffeingriffeleraent drehen. 

Wenn die erfindungsgemaBe Handhabungsvorrichtung, 
die in dieser Weise aufgebaut ist, sich in einem Zustand be- 
findet, in welchem der Steuerhebel sich drehen kann und die 
bewegliche Kerbverzahnung des Handgriffeingriffelements 
sich im Eingriff rait der stationaren Kerbverzahnung der 
Montagebasis befindet, urn die Handhabungsvorrichtung 
(das hintere Handgriffteil) an der Montagebasis zu blockie- 
ren beziehungsweise zu verriegeln, um zu verhindern, daB 
das hintere Handgriffteil gedreht wird, wird das vergroBerte 
Ranschteil des Arretierungsmechanismus so positioniert 
und ist die AuBenumfangswand des vergroBerten Ransch- 
teils so angeordnet, daB sie die Endflache des Betatigungs- 
armteils des Handgriffeingriffelements kontaktiert. Infolge 
davon wird die Drehung in der Eingriff-Freigaberichtung 
des Handgriffeingriffelements durch das vergroBerte 
Ranschteil verhindert; das heiBt die bewegliche Kerbver- 
zahnung wird daran gehindert, auBer Eingriff mit der statio- 
naren Kerbverzahnung zu gelangen beziehungsweise aus 
dieser auszuriicken, so dafi das hintere Handgriffteil relativ 
zur Montagebasis blockiert beziehungsweise verriegelt ge- 
halten wird. 
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neut verhindert. 

Die vorstehend angefuhrte Sequenz beziehungsweise Ab- 
folge von Bewegungen dient zur Sicherstellung der Arbeits- 
sicherheit, so daB das Arbeitsteil daran gehindert wird, un- 
beabsichtigt zum Zeitpunkt der Freigabe des Eingriffs zwi- 
schen der Montagebasis und dem hinteren Handgriffteil be- 
tatigt zu werden. 

Da die Handhabungsvorrichtung gemaB dieser Ausfuh- 
rungsform mit dem Arretiermechanismus versehen ist, kon- 
nen die Montagebasis und das hintere Handgriffteil automa- 
tisch verriegelt beziehungsweise blockiert werden, sobald 
sie miteinander in Eingriff gelangen, so daB es unmoglich 
ist, ihren gegenseitigen Eingriff aufzuheben, es sei denn, der 
Riegelknopf des Arretiermechanismus wird absichtlich nie- 
dergedriickt. Die Handhabungsvorrichtung gemaB dieser 
Ausruhrungsform dient damit dazu, die Beibehaltung des 
Eingriffs zwischen der Montagebasis und dem hinteren 
Handgriffteil beizubehalten und die Sicherheit zum Zeit- 
punkt der Freigabe des Eingriffs zwischen ihnen sicherzu- 
stellen. 

In ttbereinstimmung mit einer weiteren Ausfuhrungs- 
form der erfindungsgemaBen Handhabungsvorrichtung ist 
vorgesehen, daB der Steuerhebel mit einer Eingriffklinke 
versehen ist, die sich in Richtung auf das Handgriffeingriff- 
element erstreckt, wobei das Handgriffeingriffelement mit 
einem Eingriffvorsprung auf der Oberseite einer Seite eines 
Betatigungsarmteils versehen ist. Die Eingriffklinke und der 
Eingriffvorsprung sind dazu ausgelegt, bei einer Drehung 
des Steuerhebels bei Fehlausrichtung der Kerbverzahnun- 


Wenn das hintere Handgriffteil gedreht werden soli, um 30 gen in Kontakt miteinander zu gelangen. 


seine Position relativ zur Montagebasis in tjbereinstinunung 
mit einer Anderung der Arbeitsstellung der Bedienperson zu 
andern, kann dies durch Niederdriicken des Riegelknopfs 
des Arretiermechanismus mit einem Rnger so durchgefuhrt 
werden, dafi das Handgriffeingriffelement sich in die Ein- 
griff-Freigaberichtung bewegen kann. Infolge davon wird 
der Eingriff zwischen der Montagebasis und dem hinteren 
Handgriffteil aufgehoben und die bewegliche Kerbverzah- 
nung wird von der stationaren Kerbverzahnung gelbst. 


Die Handhabungsvorrichtung gemaB der Erfindung ist 
mit dieser Eingriffklinke und dem Eingriffvorsprung verse- 
hen, um den Fall zu beherrschen, daB die bewegliche Kerb- 
verzahnung des Handgriffeingriffelements und die statio- 
35 nare Kerbverzahnung der Montagebasis in bezug aufeinan- 
der fehlausgerichtet sind. In einem derartigen Fall wird eine 
Drehung des Drosselkiappenhebels derart eingeschrankt, 
daB verhindert wird, daB der obere Teil des gekriimmten 
Teils des Handgriffeingriffelements zwangsweise durch das 


Demnach ist es daraufhin moglich, die Verriegelungsposi- 40 Betatigungsteil des Drosselkiappenhebels verschoben wird, 


tion des hinteren Handgriffteils relativ zur Montagebasis 
durch Drehen des hinteren Handgriffteils zu andern. 

Wenn das Handgriffeingriffeleraent auf der Eingriff-Frei- 
gabeseite positioniert wird, wird das vergroBerte Ranschteil 
der Riegelwelle daran gehindert, sich zu bewegen, und zwar 45 
durch die Endflache des Betatigungsarmteils des Handgrif- 
feingriffeieraents, und es wird in dieser Position gehalten. 

Wenn die bewegliche Kerbverzahnung des Handgriffein- 
griffelements erneut in Eingriff mit der stationaren Kerbver- 
zahnung der Montagebasis gebracht werden soli, wird der 50 
Steuerhebel gedreht, um den Betatigungsteil des Steuerhe- 
bels zwangsweise entlang der Innenwand des gekriimmten 
Teils des Handgriffeingriffelements zu bringen, wodurch 
das Handgriffeingriffelement gedreht und verschoben wird. 
Infolge davon kann die bewegliche Kerbverzahnung des 55 
Handgriffeingriffelements in Eingriff rait der stationaren 
Kerbverzahnung der Montagebasis gebracht werden, wo- 
durch das hintere Handgriffteil relativ zur Montagebasis 


wodurch verhindert wird, daB das Betatigungsteil und das 
gekriimmte Teil beeintrachtigt werden oder zu Bruch gehen. 

Nachfolgend wird die Erfindung anhand der Zeichnung 
beispielhaft naher erlautert, es zeigen: 

Fig. 1 eine schematische perspektivische Ansicht einer 
Heckenschneidmaschine, die mit einer Handhabungsvor- 
richtung gemaB einer Ausfuhrungsforrn der vorliegenden 
Erfindung versehen ist, 

Fig. 2 eine Ansicht der in Fig. 1 gezeigten Handhabungs- 
vorrichtung von links in der durch den Pfeil II bezeichneten 
Richtung, 

Fig. 3 eine Ruckseitenansicht der in Fig. 1 gezeigten 
Handhabungsvorrichtung in Richtung der durch den Pfeil m 
bezeichneten Richtung, 

Fig. 4 eine Langsschnittansicht entlang der Linie IV-IV 
der in Fig. 3 gezeigten Handhabungsvorrichtung, 

Fig. 5 eine vergroBerte Querschnittsansicht entlang der 
Linie V-V der in Fig. 2 gezeigten Handhabungsvorrichtung, 
Fig. 6 eine perspektivische Ansicht eines Teils der in Fig. 


verriegelt wird, 

Wenn das Handgriffeingriffelement in dieser Weise ge- 60 4 gezeigten Handhabungsvorrichtung, 

dreht wird, bewegt sich die Endflache des Betatigungsarm- Fig. 7 eine Querschnittsansicht entlang der Linie VII- VII 

teils des Handgriffeingriffelements derart, daB die Blockie- der in Fig. 2 gezeigten Handhabungsvorrichtung, 

rung der Bewegung des vergroBerten Flanschteils der Rie- Fig. 8 (bestehend aus Fig. 8A und 8B) eine Querschnitts- 

gelwelle des Arretiermechanismus aufgehoben wird. Infol- ansicht entlang der Linie VHI-VIII des Arretiermechanis- 

gedessen kann sich das vergroBerte Ranschteil aufgrund der 65 mus der in Fig. 3 gezeigten Handhabungsvorrichtung, wo- 

Federkraft der zusammengedruckten Druckschraubenfeder bei Fig. 8A einen Zustand zeigt, bei welchem die Bewegung 

automatisch zuruckbewegen. Die Drehung in die Drehein- des Handgriffeingriffelements eingestellt wird, und wobei 

stellrichtung des Handgriffeingriffelements wird dabei er- Fig. 8B einen Zustand zeigt, bei welchem das Handeingriff- 
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element bewegbar ist, 

Fig. 9 eine teilweise weggebrochene perspektivische An- 
sicht eines Teils der Handhabungsvorrichtung gemaB einer 
zweiten Ausfuhrungsform der Erfi ndung, 

Fig. 10 eine teilweise geschnittene Seitenansicht einer 
Betriebsbeziehung zwischen dem Drosselklappenhebei und 
dem Handgriffeingriffelement (unter Darstellung eines Zu- 
stands, bei welchem die Montagebasis von dem Handgrif- 
feingriffelement ausgeriickt ist) der in Fig. 9 gezeigten 
Handhabungsvorrichtung, 

Fig. 11 eine teilweise geschnittene Seitenansicht einer 
Betriebsbeziehung zwischen dem Drosselklappenhebei und 
dem Handgriffeingriffelement (unter Darstellung eines Zu- 
stands, bei welchem die Montagebasis im Eingriff mit dem 
Handgriffeingriffelement steht und der Drosselklappenhe- 
bei nicht manipuliert wird) der in Fig. 9 gezeigten Handha- 
bungsvorrichtung, und 

Fig. 12 eine teilweise geschnittene Seitenansicht einer 
Betriebsbeziehung zwischen dem Drosselklappenhebei und 
dem HandgrirTeingrirTelement (unter Darstellung eines Zu- 
stands, bei welchem die Montagebasis mit dem Handgrif- 
feingriffelement in Eingriff steht und der Drosselklappenhe- 
bei vollstandig manipuliert ist) der in Fig. 9 gezeigten Hand- 
habungsvorrichtung. 

Fig. 1 zeigt eine perspektivische Ansicht einer Ausfiih- 
rungsforai einer Heckenschneidmaschine 10, die mit einer 
Handhabungsvorrichtung beziehungsweise einem hinteren 
Handgriffteil 20 versehen ist. Die Heckenschneidmaschine 
10 umfaBt einen luftgekuhlten Zwei-Takt-Benzinverbren- 
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besondere ist die Montagebasis 12 an ihrem hinteren Ende 
integral nut einem zylindrischen Aufnahmeteil 18 versehen, 
wahrend das Gehauseelement 21 des hinteren Handgriff teils 
20 an seinera vorderen Teil mit einem zylindrischen Trag- 
korper 26a versehen ist. Dieser zylindrische Tragkorper 26a 
ist in den zylindrischen Aufnahmeteil 18 eingesetzt und eine 
scheibenartige Befestigungsplatte 19 befindet sich im Kon- 
takt mit der Vorderseite (die in Vorwartsrichtung weist) des 
zylindrischen Aufhahmeteils 18, wodurch das hintere Hand- 
griffteil 20 an der Montagebasis 12 angebracht ist. In diesem 
Fall ist die scheibenartige Befestigungsplatte 19 an dem zy- 
lindrischen Tragkorper 26a mittels kleiner Schrauben 19a 
derart befestigt, dafi zwischen einerseits dem zylindrischen 
Aufnahmeteil 18 und andererseits der scheibenartigen Befe- 
stigungsplatte 19 und dem zylindrischen Tragkorper 26a ein 
minimaler Freiraum beziehungsweise Abstand vorliegt, wo- 
durch das hintere Handgriffteil 20 um die Axiallinie 0-0 re- 
lativ zu der Montagebasis 12 gedreht werden kann. 

Wie aus Fig. 4 hervorgeht, ist das Gehauseelement 21 
durch eine doppelte Struktur gebildet, umfassend ein Haupt- 
gehause 22, das aus Kunststoff hergestellt ist, und ein Ab- 
deckgehause 23, das in losbarem Eingriff mit der oberen 
Offhung des Hauptgehauses 22 steht. Der Eingriff zwischen 
dem Hauptgehause 22 und dem Abdeckgehause 23 wird be- 
wirkt, indem ein Vorsprungteil 23c, das an dem vorderen 
Randteil des Abdeckgehauses 23 gebildet ist, in das offene 
Vorderteil des Hauptgehauses 22 derart eingefuhrt wird, daB 
es an einem Verriegelungsteil 22d des Hauptgehauses 22 
einhakt, woraufhin das hintere Endteil des Abdeckgehauses 


nungsmotor 11 als Antriebseinrichtung, eine Montagebasis 30 23 an dem Oberseitenabschnitt des Hauptgehauses 22 mit- 


12, die ein Getriebegehause mit einer Energieubertragungs- 
vorrichtung, wie etwa Zahnrader, einschkeBt, die durch den 
Zwei-Takt- Verbrennungsmotor 11 betatigt wird beziehungs- 
weise werden, ein Arbeitsteil 13, das aus einem Paar von 
oberen und unteren Scherenklingen 13a und 13b besteht, die 
uber die vorstehend genannte Energieubertragungsvorrich- 
tung durch den Verbrennungsmotor 11 betatigt werden, ein 
schleifenfbrmiges, vorderes Handgriffteil 14, das auf einem 
vorderen Teil der Montagebasis 12 angebracht ist, eine 


teis einer kleineren Schraube 22e befestigt wird. 

Ein Drosselklappenkabel 24a, das in einen Bowdenzug 
24 eingesetzt und mit der Drosselklappe CV des Zwei-Takt- 
Verbrennungsmotors 11 verbunden ist, wird entlang der 
35 Axiallinie 0-0 in das hintere Handgriffteil 20 gefuhrt. Der 
Drosselklappenhebei 25, der dazu ausgelegt ist, das Drossel- 
klappenkabel 24a zu Ziehen, ist in dem Gehauseelement 21 
des hinteren Handgriffteils 20 derart befestigt, daB er um 
eine Axiallinie F-F schwenkbar ist, welche senkrecht die 


Handschutzeinrichtung 15, die in der Umgebung des vorde- 40 vorstehend genannte Axiallinie 0-0 schneidet. 


ren Handgriffteils 14 angebracht ist, und ein hinteres Hand- 
griffteil 20, das auf einem hinteren Teil der Montagebasis 12 
angebracht ist. 

Eine Ruckschnellstarteinrichtung 16 und ein Kraftstoff- 
tank 17 sind an dem Zwei-Takt- Verbrennungsmotor 11 an- 45 
gebracht, in beziehungsweise an welchem herkommliche 
Elemente, wie elwa ein Vergaser C mit einer Drosselklappe 
CV, und eine (nicht gezeigte) Zundkerze angebracht sind. 
Das Paar von oberen und unteren Scherenklingen 13a und 
13b, welche das Arbeitsteil 13 biiden, sind dazu ausgelegt, 50 
relativ zueinander in herkommlicher Weise mittels des 
Zwei-Takt- Verbrennungsmotors 11 iiber die Energieubertra- 
gungsvorrichtung hin- und herlaufend angetrieben zu wer- 
den. Das hintere Handgriffteil 20 ist auf der Montagebasis 


Das Hauptgehause 22 ist derart geformt, daB es einen of- 
fenen Raum 22g bildet, der es ermoglicht, daB die Hand ei- 
ner Bedienperson in ihn gefuhrt werden kann, und ein Griff- 
teil 22k, das durch einen oberen Teil des Hauptgehauses 22 
und das Abdeckgehause 23 gebildet ist, ist ebenfalls gebil- 
det, um ein bequemes Tragen der Heckenschneidmaschine 
10 per Hand zu ermoglichen. 

Der Drosselklappenhebei 25, der schwenkbar am Haupt- 
gehause 22 fest angebracht ist, steht aus dem unteren Teil 
des Griffteils 22k in den offenen Raum 22g des Hauptge- 
hauses 22 vor. Dieser Drosselklappenhebei 25 ist durch ein 
Manipulations teil 25a, das mit einem Finger betatigbar ist, 
ein zylindrisches Teil 25b, welches das Schwenkgelenk fiir 
den Drosselklappenhebei 25 bildet und um den Hebeltrag- 


12 derart angebracht, daB es um eine Axiallinie 0-0 drehbar 55 zapfen 26 herum extern lose angebracht ist, der seinerseits 


ist, die parallel zur Langsaxiallinie der Scherenklingen 13a 
und 13b verlauft, sowie derart, dafi es in jeder Drehstellung 
fesgesetzt werden kann. Ein Drosselklappenhebei 25, der als 
Steuerhebel zum Steuern des Offnungsgrads der Drossel- 
klappe CV dient, ist am hinteren Handgriffteil 20 ange- 
bracht. 

Wie deullich aus Fig. 2 hervorgeht, welche die auBere Ge- 
stalt des hinteren Handgriffteils 20 zeigt, und aus Fig. 4, 
welche eine Querschnittsansicht desselben zeigt, ist das hin- 
tere Handgriffteil 20 mit einem hohlen schleifenfbrmigen 
Gehauseelement 21 versehen, das drehbar auf einem hinte- 
ren Endteil der Montagebasis 12 angebracht und dazu aus- 
gelegt ist, in jeder Drehstellung festgestellt zu werden. Ins- 
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entlang der Achse F-F am Hauptgehause 22 fest angebracht 
ist, und eine Betatigungsstange 25d gebildet, die in dem 
Hauptgehause 22 untergebracht ist und sich vom zylindri- 
schen Teil 25b in einer Richtung entgegengesetzt zu dem 
Manipuiationsteil 25a erstreckt und an ihrem distalen Ende 
ein rollenformiges Betatigungsteil 25c aufweist. Wie in Fig. 
5 gezeigt, sind beide Enden des Hebeitragzapfens 26 in L6- 
cher 22h zwangsweise eingesetzt, die in dem Hauptgehause 
22 gebildet sind. Das distale Ende 24b des Drosselklappen- 
kabels 24a ist mit dem Betatigungsteil 25c verbunden. 

Das Abdeckgehause 23 ist auf seiner AuBenseite mit ei- 
nem herkommlichen Sicherheitshebel 60 versehen, der dazu 
dient, zu verhindem, daB der Drosselklappenhebei 25 in 


DE 198 

7 

Aufwartsrichtung gedreht wird, wenn das hintere Handgriff- 
leil 20 durch die Hand einer Bedienperson nicht richtig er- 
griffen wird, wodurch sichergestellt ist, daB der Drossel- 
klappenhebel 25 nicht unbeabsichtigt in eine Richtung ge- 
dreht wird, die Drosselklappe CV zu offhen. Das Abdeckge- 
hause 23 ist auBerdem auf seiner AuBenseite mit einem Mo- 
torausschaltschiebeschalter 61 versehen, der dazu dient, ei- 
nen elektrischen Kreis fur die Zundkerze des Zwei-Takt- 
Verbrennungsmotors 11 zu unterbrechen, wodurch der Be- 
trieb des Zwei-Takt-Verbrennungsraotors 11 gestoppt wird. 

Wie in Fig. 3 und 4 gezeigt, ist eine stationare Kerbver- 
zahnung 18b auf einer ringartigen Riickseite 18a des zylin- 
drischen Aufnahmeteils 18 der Montagebasis 12 derart ge- 
bildet, daB der kerbverzahnte Teil kreisformig um die Axial- 
linie 0-0 iiber nahezu den gesamten oberen halbkreisforrai- 
gen Teil der ringartigen Riickseite 18a verlauft, AuBerdem 
ist, wie in Fig. 4 gezeigt, am oberen Vorderteil innerhalb des 
Hauptgehauses 22 ein HandgrirTeingriffelement 40 auf ei- 
nem Tragzapfen 41 schwenkbar angebracht, der eine Axial- 
linie J- J aufweist, die parallel zu der seitlichen Axiallinie F- 
F verlauft. 

Das HandgrirTeingriffelement 40 umfaBt, wie in Fig, 7 
gezeigt, ein zylindrisches Teil 40a, das als Schwenkteil dient 
und auf dem Tragzapfen 41 lose angebracht ist, ein Betati- 
gungsarmteil 40b, das sich ausgehend vom zylindrischen 
Teil 40a radial sowie abwarts erstreckt, und eine bewegliche 
Kerbverzahnung 40c, die am unteren Ende des Betatigungs- 
armteils 40b gebildet isL We in Fig. 7 gezeigt, sind beide 
Enden des Tragzapfens 41 zwangsweise in Locher 22j ein- 
gesetzt, die in dem Hauptgehause 22 gebildet sind. 

Wie in Fig. 4 gezeigt, ist das Betatigungsarmteil 40b mit 
einem gekrummten Teil 40d versehen, dessen Innenwand 
dazu ausgeiegt ist, durch das Betatigungsteil 25c des Dros- 
selklappenhebels 25 kontaktiert zu werden. Wenn der Dros- 
selklappenhebel 25 gedreht wird, wird das Betatigungsteil 
25c veranlaBt, sich auf- und abzubewegen, wahrend es die 
Innenwand des gekrummten Teils 40d kontaktiert, wodurch 
der untere Teil des Handgriffeingriffelements 40 veranlaBt 
wird, in Langsrichtung zu verschwenken. 

Der Krummungsradius des gekrummten Teils 40d, dessen 
Zentrum am Hebeitragzapfen 26 liegt, ist wie in Fig. 4 ge- 
zeigt, derart bemessen, daB der Knimmungsradius des obe- 
ren Halftenteils geringfugig groBer ist als derjenige des un- 
teren Halftenteils, um zu verhindem, daB das Handgriffein- 
griffelement 40 sich in der anfangiichen Ziehstufe des Dros- 
selklappenhebels 25 schwenkbewegt, so daB die Manipu- 
lierbarkeit des hinteren HandgrifTteils 20 verbessert ist. Die 
bewegliche Kerbverzahnung 40c ist dazu ausgeiegt, in oder 
aufier Eingriff mit der stationaren Kerbverzahnung 18b des 
zylindrischen Aufnahmeteils 18 zu gelangen, wenn das 
HandgrirTeingriffelement 40 in der Langsrichtung vorwarts 
beziehungsweise riickwarts schwenkbewegt wird. Die be- 
wegliche Kerbverzahnung 40c ist jedoch normalerweise 
durch eine geeignete Vorspanneinrichtung, beispielsweise 
eine Feder (nicht gezeigt), derart vorgespannt, daB die be- 
wegliche Kerbverzahnung 40c in Riickwartsrichtung ausge- 
riickt ist, wie durch die Phantomlinien in Fig. 4 gezeigt. 
Wenn das HandgrirTeingriffelement 40 in Vorwartsrichtung 
entgegen der Vorspannkraft der Vorspanneinrichtung ge- 
schoben beziehungsweise gestofien wird, wird die stationare < 
Kerbverzahnung 18b in Eingriff mit der beweglichen Kerb- 
verzahnung 40c gebracht, wodurch das hintere Handgriffteii 
20 an der Montagebasis 12 blockiert beziehungsweise fest- 
gesetzt wird. Wenn die vorstehend genannte Vorspannkraft 
freigegeben wird, um die bewegliche Kerbverzahnung 40c < 
auBer Eingriff mit der stationaren Kerbverzahnung 18b zu 
bringen beziehungsweise von dieser auszuriicken, ist das 
hintere Handgriffteii 20 relativ zur Montagebasis 12 frei 
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drehbar. 

Wie in Fig. 8A und 8B gezeigt, ist ein Arreiiermechanis- 
mus 50 im Bereich des Handgriffeingriffelements 40 vorge- 
sehen. Der Arretiermechanismus 50 umfaBt einen Riegel- 
5 korper 51, der in das Hauptgehause 22 geschraubt ist, eine 
Riegelwelle 52, die in den Riegelkorper 51 gleiteingesetzt 
und an dessen Innenende mit einem vergroBerten Flansch- 
teil 52a versehen ist, das in dem Hauptgehause 22 angcord- 
net ist, einen Riegelknopf 53, der auf das AuBenende der 
10 Riegelwelle 52 preBaufgesetzt ist, und eine Druckschrau- 
benfeder 54, die um die Riegelwelle 52 lose angebracht und 
zwischen dem Riegelkorper 51 und dem Riegelknopf 53 an- 
geordnet ist. 

Sowohl die Riegelwelle 52 wie der Riegelknopf 53 sind 

15 als integrales Teil in dem Riegelkorper 51 gleitversteilbar 
angeordnet, wahrend das vergroBerte Flanschteil 52a im In- 
nem des Hauptgehauses 22 positioniert werden kann, und 
sie sind ublichcrweise zur linken Seite des Hauptgehauses 
22 durch die Federwirkung der Druckschraubenfeder 54 

10 vorgespannt. 

Fig. 8A zeigt einen Zustand, in welchem die Riegelwelle 
52 auf der am weitesten links liegenden Seite des Hauptge- 
hauses 22 positioniert ist. Unter dieser Bedingung ist die 
AuBenurnfangswand 52b des vergroBerten Flanschteils 52a 

15 der Riegelwelle 52 in Gegeniiberlage zu der Endseite 40b 1 
des Betatigungsarmteils 40b des Handgriffeingriffelements 
40 angeordnet. In diesem Fall wird eine Drehung des Hand- 
griffeingriffelements 40 in der Riickwartsrichtung durch das 
vergroBerte Flanschteil 52a verhindert, das heiflt die beweg- 

10 liche Kerbverzahnung 40c des Handgriffeingriffelements 40 
befindet sich im Eingriff mit der stationaren Kerbverzah- 
nung 18b der Montagebasis 12 derart, daB das hintere Hand- 
griffteii 20 relativ zu der Montagebasis 12 drehblockiert ist. 
Fig. 8B zeigt einen Zustand, in welchem der Riegelknopf 

•5 53 entgegen der Federkraft der Druckschraubenfeder 54 
derart niedergedriickt beziehungsweise eingedriickt ist, daB 
das vergroBerte Flanschteil 52a der Riegelwelle 52 vollstan- 
dig innerhalb des gekrummten Teils 40d des Betatigungs- 
armteils 40b des Handgriffeingriffelements 40 angeordnet 

0 ist. In diesem Fall ist das HandgrirTeingriffelement 40 in 
Riickwartsrichtung beziehungsweise nach hinten um ein 
ausreichendes MaB vorgespannt, damit die bewegliche 
Kerbverzahnung 40c des Handgriffeingriffelements 40 aus 
der stationaren Kerbverzahnung 18b der Montagebasis 12 

5 derart ausgeriickt ist, daB das hintere Handgriffteii 20 sich 
relativ zu der Montagebasis 12 frei drehen kann. 

Als nachstes wird die Arbeitsweise der vorstehend ge- 
nannten Handhabungsvorrichtung (hinteres Handgriffteii 
20) in Obereinstimmung mit der vorstehend genannten Aus- 

3 fuhrungsform eriautert. 

In Obereinstimmung mit dem hinteren Handgriffteii 20 
dieser Ausflihrungsform wird der Zwei-Takt-Verbrennungs- 
motor 11 gestartet, indem die Ruckschnellstarteinrichtung 
16 betatigt wird, wobei das hintere Handgriffteii 20 in einer 

> ausgewahlten Stellung an der Montagebasis 12 festgelegt 
beziehungsweise blockiert ist (dieser Zustand ist in Fig. 2 
mit durchgezogenen Linien gezeigt), und wobei der Dros- 
selklappenhebel 25 in dem Nicht-Betriebszustand (dem in 
Fig* 2 gezeigten Zustand) positioniert wird. 

) Da der Zwei-Takt-Verbrennungsmotor 11 sich unter die- 
sen Urnstanden im Leerlauf zustand und einem Zustand 
niedriger Motordrehzahl befindet, kann die (nicht gezeigte) 
Zentrifugalkupplung, die zwischen dem Zwei-Takt-Ver- 
brennungsmotor 11 und der Energieubertragungsvorrich- 

1 tung angeordnet ist, nicht betatigt werden, so daB die Sche- 
renklingen 13a und 13b des Arbeitsteils 13 daran gehindert 
werden, hin- und herzulaufen. 

Unter den Bedingungen, daB der Drosselklappenhebel 25 
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sich drehen laBt und die bewegliche Kerbverzahnung 40c 
des Handgriffeingriffelements 40 iin Eingriff mil der statio- 
naren Kerbverzahnung 18b der Montagebasis 12 stent, um 
das hintere Handgriffteil 20 an der Montagebasis 12 derart 
festzusetzen, daB das hintere Handgriffteil 20 bezuglich ei- 
ner Drehung blockiert ist, werden das Handgriffeingriffele- 
ment 40 und der Arretiermechanismus SO positionsmaBig 
zueinander in Bezug gesetzt, wie in Fig. 8A gezeigt (das 
Handgriffeingriffelement 40 ist durch eine durchgezogene 
Linie dargestellt). Insbesondere wird das vergroBerte 
Ranschteil 52a des Arretiermechanismus 50 auf der am 
weitesten links liegenden Seite positioniert und die AuBen- 
umfangswand 52b des vergroBerten Flanschteils 52a wird so 
angeordnet, daB sie die Endseite 40b 1 des Betatigungsarm- 
teils 40b des Handgriffeingriffelements 40 kontaktiert. In- 
folge davon wird eine Drehung des Handgriffeingriffele- 
ments 40 in der Ruckwartsrichtung durch das vergroBerte 
Ranschteil 52a verhindert. Folglich wird verhindert, daB die 
bewegliche Kerbverzahnung 40c aus der stationaren Kerb- 


gedessen greift die bewegliche Kerbverzahnung 40c des 
Handgriffeingriffelements 40 emeut in die stationiire Kerb- 
verzahnung 18b des zylindrischen Aufnahmeteils 18 ein, 
wodurch das hintere Handgriffteil 20 emeut relativ zu der 
5 Montagebasis 12 verriegelt beziehungsweise festgesetzt 
wird. 

Wenn das Handgriffeingriffelement 40 in Vorwartsrich- 
tung gedreht wird, wird die Endseite 40b 1 des Betatigungs- 
armteils 40b des Handgriffeingriffelements 40 ebenfalls 

10 veranlaBt, sich in Vorwartsrichtung derart zu bewegen, daB 
das Blockieren der nach links gerichteten Bewegung (in der 
Ansicht von Fig. 8 A) des vergroBerten Ranschteils 52a des 
Arretiermechanismus 50 aufgehoben wird, wodurch das 
vergroBerte Ranschteil 52a in die in Fig. 8A bezeichnete 

15 Stellung durch die Federkraft der zusammengedriickten 
Druckschraubenfeder 54 riickkehren kann. Die riickwarts 
gerichtete Drehung des Handgriffeingriffelements 40 wird 
dabei emeut verhindert 


Eine Abfolge von Bewegungen tritt auf, wenn das Hand- 

verzahnung 18b ausriickt, wodurch das hintere Handgriffteil 20 griffeingriffelement 40 durch die aufwarts gerichtete Dre- 

20 relativ zur Montagebasis 12 festgesetzt beziehungsweise hung des Drosselklappenhebels 25 derart gedreht wird, daB 

verriegelt beziehungsweise blockiert gehalten wird. die bewegliche Kerbverzahnung 40c des Handgriffeingriff- 

Wenn das hintere Handgriffteil 20 der Heckenschneidma- elements 40 in Eingriff mit der stationaren Kerbverzahnung 

schine 10 um die Axiallinie 0-0 gedreht werden soli, um 18b des zylindrischen Aufnahmeteils 18 gelangt, wodurch 

seine Verriegelungsposition relativ zu der Montagebasis 12 25 das hintere Handgriffteil 20 relativ zur Montagebasis 12 ver- 


in Ubereinstimmung mit einer Anderung der Arbeitsstellung 
der Bedienperson zu andem, kann dies durchgefuhrt wer- 
den, indem der Riegelknopf 53 des Arretiermechanismus 50 
mit einem Finger nach rechts (in Fig. 8B nach rechts) ge- 
schoben wird, wodurch der in Fig. 8B gezeigte Zustand er- 
halten wird. 

In diesem Zustand kann das Handgriffeingriffelement 40 
sich nach rechts (in Fig. 4 nach rechts) bewegen, das heiBt in 
eine in Fig. 4 mit Phantomlinien dargestellte Position. Wenn 
das Handgriffeingriffelement 40 durch ein Vorspannele- 
ment, wie etwa eine (nicht gezeigte) Feder, in diesem Fall in 
der Ruckwartsrichtung vorgespannt wird, kann das Hand- 
griffeingriffelement 40 in den in Fig. 4 durch Phantomlinien 
gezeigten Zustand automatisch ruckgefuhrt werden, wo- 


riegelt beziehungsweise festgesetzt wird. Immerdann, wenn 
die Scherenklingen 13a und 13b durch den Zwei-Takt-Ver- 
brennungsmotor 11 betatigbar gemacht werden, indem der 
Drosselklappenhebel 25 in Aufwartsrichtung drehverstellt 
30 wird, um die Drosselklappe CV zu offnen, ist mit anderen 
Worten das hintere Handgriffteil 20 stets an dem zylindri- 
schen Aufnahmeteil 18 verriegelt. Bis das hintere Hand- 
griffteil 20 an dem zylindrischen Aufnahmeteil 18 verriegelt 
wird, ist es andererseits unmoglich, die Scherenklingen 13a 
35 und 13b durch Erhohen der Ausgangsleistung des Zwei- 
Takt-Verbrennungsmotors 11 durch die Manipulation des 
Drosselklappenhebels 25 zu betatigen. 

Die vorstehend genannte Abfolge von Bewegungen er- 
folgt im Hinblick auf die Arbeitssicherheit derart, daB die 


durch ein Zustand hergestellt wird, in welchem der Eingriff 40 Scherenklingen 13a und 13b daran gehindert werden, unbe- 


des hinteren Handgriffteils 20 mit der Montagebasis 12 auf- 
gehoben wird, und die bewegliche Kerbverzahnung 40c von 
der stationaren Kerbverzahnung 18b gelost wird. Folglich 
ist es nunmehr moglich, die Drehverriegelungsposition des 
hinteren Handgriffteils 20 relativ zu der Montagebasis 12 45 
durch Drehen des hinteren Handgriffteils 20 zu andem. Da 
das Handgriffeingriffelement 40 nach hinten beziehungs- 
weise riickwarts gedreht wird, wird das vergroBerte Ransch- 
teil 52a daran gehindert, sich nach links zu bewegen und 
zwar durch die Endseite 40b 1 des Betatigungsarmteils 40b 50 
des Handgriffeingriffelements 40, und es wird in einer in 
Fig. 8B mit durchgezogenen Linien gezeigten Position ge- 
halten, in welcher die Druckschraubenfeder 54 zusammen- 
gedriickt ist. 


absichtigt zu dem Zeitpunkt betatigt zu werden, zu welchem 
der Eingriff zwischen der Montagebasis 12 und dem hinte- 
ren Handgriffteil 20 aufgehoben wird. 

Da die Handhabungsvorricbtung gemaB dieser Ausfuh- 
rungsform mit dem Arretiermechanismus 50 versehen ist, 
werden die Montagebasis 12 und das hintere Handgriffteil 
20 auBerdem automatisch blockiert beziehungsweise sdllge- 
setzt, sobald sie miteinander in Eingriff gelangen, so daB es 
unmoglich ist, den Eingriff zwischen ihnen aufzuheben, es 
sei denn, der Riegelknopf 53 des Arretiermechanismus 50 
wirdbeabsichtigt verschoben. Die Handhabungsvorrichtung 
gemaB dieser Ausfuhrungsform ist insbesondere dazu aus- 
gelegt, das Aufrechterhalten des Eingriffs zwischen der 
Montagebasis 12 und dem hinteren Handgriffteil 20 sicher- 


Wenn die bewegliche Kerbverzahnung 40c des Handgrif- 55 zustellen, sowie die Sicherheit in dem Augenblick sicherzu 

feingriffelements 40 emeut in Eingriff mit der stationaren steilen, in dem der Eingriff zwischen ihnen aufgehoben 

Kerbverzahnung 18b des zylindrischen Aufnahmeteils 18 wird. 

gebracht werden soil, wird der Drosselklappenhebel 25 ver- Wenn die Dreheingriffposition des hinteren Handgriff- 

anlafit, sich in Aufwartsrichtung zu bewegen, und zwar teils 20 relativ zu der Montagebasis 12 der Heckenschneid- 

durch geeignetes Ergreifen des hinteren Handgriffteils 20. 60 maschine 10 in (Jbereinstimmung mit einer Anderung der 


Mit einer derartigen aufwarts gerichteten Bewegung des 
Drosselklappenhebels 25 wird das Betatigungsteil 25c des 
Drosselklappenhebels 25 zwangsweise abwarts endang der 
Innenwand des gekrummten Teils 40d des Handgriffein- 
griffelements 40 bewegt (in die in Fig. 4 durch Phantomli- 
nien gezeigte Position), um das Handgriffeingriffelement 46 
zu veranlassen, sich in Vorwartsrichtung zu drehen (in die in 
Fig. 4 mi durchgezogenen Linien gezeigte Position). Infol- 


65 


Arbeitsstellung der Bedienperson geandert werden soli, 
wird das hintere Handgriffteil 20 um die Axiallinie 0-0 ge- 
dreht und die bewegliche Kerbverzahnung 40c des Hand- 
griffeingriffelements 40 wird daraufhin in Eingriff mit der 
stationaren Kerbverzahnung 18b der Montagebasis 12 derart 
gebracht, daB das hintere Handgriffteil 20 relativ zu dem zy- 
lindrischen Aufnahmeteil 18 verriegelt beziehungsweise 
festgesetzt ist. Andererseits wird eine Drehung des Hand- 
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griffeingriffelements 40 in die Eingriffrichtung gemaB die- 
ser Ausfuhrungsform durch einen Voigang bewirkt, bei wel- 
chem der Drosselklappenhebel 25 veranlaSt wird, sich der- 
art aufwarts zu bewegen, daB das Betatigungsteil 25c des 
Drosselklappenhebels 25 entlang der, Innenwand des ge- 
krummten Teils 40d des Handgriffeingriffelements 40 ab- 
warts bewegt wird, wodurch das Handgriffeingriffelement 
40 veranlaBt wird, sich in Vorwartsrichtung zu bewegen und 
damit die bewegliche Kerbverzahnung 40c des Handgrif- 
feingriffelements 40 in Eingriff mit der stationaren Kerbver- 
zahnung 18b des zylindrischen Aufhahmeteils 18 zu brin- 
gen. 

Es besteht jedoch die Moglichkeit, daB im Fall einer Dre- 
hung des Drosselklappenhebels 25 in Aufwartsrichtung die 
stationare Kerbverzahnung 18b und die bewegliche Kerb- 
verzahnung 40c in bezug aufeinander fehlausgerichtet sind, 
das heiBt eine Rippe der einen Kerbverzahnung kontaktiert 
eine Rippe der anderen. 

Wenn dies der Fall ist, kann der Eingriff zwischen der sta- 


10 


wahrend es die Innenwand des gekriimmten Teils 40d' kon- 
taktiert, wodurch der untere Teil des Handgriffeingriffele- 
ments 40' veranlaBt wird, in der Langsrichtung zu ver- 
schwenken. 

Ein Eingriffvorsprung 40f ist als Eingriffelement auf der 
rechten Platte 40e' des Betatigungsarmteils 40b' derart ge- 
bildet, daB er in Richtung auf die Eingriffklinke 25e' weist 
und sich zu dieser erstreckt. 

Fig. 10 bis 12 zeigen die betriebsrnaBigen Beziehungen 
zwischen dem Drosselklappenhebel 25* und dem Handgrif- 
feingriffelement 40' der Handhabungsvorrichtung gemaB 
der zweiten Ausfuhrungsform dieser Erfindung. 

Fig. 10 zeigt denjenigen Fall, bei welchem die bewegli- 
che Kerbverzahnung 40c' des Handgriffeingriffelements 40' 
und die stationare Kerbverzahnung 18b des zylindrischen 
Aufnahmeteils 18 in bezug aufeinander derart fehlausge- 
richtet sind, daB eine Rippe der einen Kerbverzahnung eine 
Rippe der anderen kontaktiert; das heiBt Fig. 10 zeigt denje- 
nigen Zustand, bei welchem das Betatigungsteil 25c' des 


u'onaren Kerbverzahnung 18b und der beweglichen Kerb- 20 Drosselklappenhebels 25* in einen nicht drehbaren Zustand 


verzahnung 40c selbst dann nicht in zufriedensteliender 
Weise zustande kommen, wenn der Drosselklappenhebel 25 
gedreht wird, Wenn der obere Teil des gekriimmten Teils 
40d des Handgriffeingriffelements 40 durch das Betati- 
gungsteil 25c stark verschoben wird, konnen sowohl das Be- 
tatigungsteil 25c wie das gekriimmte Teil 40d mitunter be- 
einu-achtigt werden oder zu Bruch gehen. 

Die Handhabungsvorrichtung gemaB einer zweiten Aus- 
fuhrungsform dieser Erfindung, die in Fig. 9 bis 12 gezeigt 


versetzt ist. 

Da in diesem nicht drehbaren Zustand die bewegliche 
Kerbverzahnung 40c' des Handgriffeingriffelements 40' 
nicht im Eingriff mit der stationaren Kerbverzahnung 18b 
25 des zylindrischen Aufnahmeteils 18 steht, wird das Hand- 
griffeingriffelement 40' urn die Axiallinie J-J des Tragzap- 
fens 41' riickwarts gedreht gehalten. Selbst dann, wenn das 
Manipulauonsteil 25a' des Drosselklappenhebels 25' mani- 
puliert wird, um sich in Aufwartsrichtung derart zu drehen, 


ist und dazu bestimmt ist, dieses Problem zu Uberwinden, 30 daB die Betatigungsstange 25d' abwarts bewegt wird, wird 

wirdnunmehrerlautert. deshalb eine weitere Drehung der Betatigungsstange 25d' 

Fig. 9 zeigt eine teilweise weggebrochene perspektivi- verhindert, weil der Eingriffvorsprung 40f des Handgrif- 

sche Ansicht eines Drosselklappenhebels 25' des hinteren feingriffelements 40' durch die Eingriffklinke 25e' des Dros- 

Handgriffteils 20 und eines Handgriffeingriffelements 40'. selklappenhebels 25' beaufschlagt ist oder im Eingriff mit 

Die anderen Bestandteile sind dieselben wie diejenigen, die 35 dieser steht. 


bei der vorausgehenden ersten Ausfuhrungsform dargestellt 
und erlautert wurden, weshalb sie zur Klarheit der Darstel- 
lung weggelassen sind. Ahnliche Teile sind durch dieselben 
Bezugsziffern bezeichnet wie bei der vorausgehenden Aus- 
fuhrungsform, jedoch unter Zusatz einer '-Markierung. 

Der Drosselklappenhebel 25' ist durch ein Manipulations- 
teil 25a' gebildet, das durch einen Finger zu betatigen ist, ein 
zylindrisches Teil 25b', das das Schwenklager fiir den Dros- 
selklappenhebel 25' bildet und um einen Hebeltragzapfen 


Aufgrund dieses Eingriffs zwischem dem Eingriffvor- 
sprung 40f und der Eingriffklinke 25e* ist es fiir das Betati- 
gungsteil 25c' nicht moglich, den oberen Teil des gekriimm- 
ten Teils 40d* des Handgriffeingriffelements 40' stark zu 
40 pressen beziehungsweise zu driicken, wodurch das Betati- 
gungsteil 25c' und/oder das gekriimmte Teil 40d' nicht be- 
eintrachtigt werden oder zu Bruch gehen konnen. 

Da der Kontakteingriff (ausgehend von der aufwarts ge- 
richteten Richtung) der Eingriffklinke 25e' mit dem Ein- 


26' herum extern lose angebracht ist, der seinerseits entlang 45 griffvorsprung 40f eine abwarts gerichtete Kraft bildet, ist 


der Achse F-F mit dem Hauptgehause 22 fest verbunden ist, 
und eine Betatigungsstange 25d\ die in dem Hauptgehause 
22 untergebracht ist und sich ausgehend von dem zylindri- 
schen Teil 25b' in einer Richtung entgegengesetzt zu dem 
Manipulationsteil 25a' erstreckt und an seinem distalen 
Ende ein roUenformiges Betatigungsteil 25c' aufweist. 

Der Drosselklappenhebel 25' ist auf der rechten Seite (in 
der Ansicht von Fig. 9) des zylindrischen Teils 25b' mit ei- 
ner Eingriffklinke 25e' versehen, die sich in Richtung auf 
das Handgriffeingriffelement 40' erstreckt. 

Das Handgriffeingriffelement 40' umfaBt, wie in Fig. 9 
gezeigt, ein zylindrisches Teil 40a', das als Schwenklagerteil 
dient und lose iiber einem Tragzapfen 41' angebracht ist, ein 
Betatigungsarmteil 40b', das sich ausgehend von dem zylin- 
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die Belastung beziehungsweise Spannung zum Bewegen 
des Handgriffeingriffelements 40' in der Vorwartsrichtung 
eher schwach und damit ist die Spannung beziehungsweise 
die Kraft, die von der beweglichen Kerbverzahnung 40c' des 
Handgriffeingriffelements 40' auf die stationare Kerbver- 
zahnung 18b des zylindrischen Aufnahmeteils 18 ausgeiibt 
wird, ebenfalls schwach. Es besteht deshalb eine geringe 
Wahrscheinlichkeit, daB die Kerbverzahnungen 40c', 18b 
beschadigt werden. 

Fig. 11 und 12 zeigen denjenigen Fall, bei welchem die 
bewegliche Kerverzahnung 40c' des Handgriffeingriffele- 
ments 40' im Eingriff mit der stationaren Kerbverzahnung 
18b des zylindrischen Aufnahmeteils 18 steht, das heiBt die 
Rippen und Vertiefungen beziehungsweise Ausnehmungen 


drischen Teil 40a' radial sowie abwarts erstreckt, und eine 60 beider Kerbverzahnungen 40c', 18b befinden sich im richti 


bewegliche Kerbverzahnung 40c', die am unteren Ende des 
Betatigungsarmteils 40b' gebildet ist. 

We in Fig. 10 gezeigt, ist das Betatigungsarmteil 40b' mit 
einem gekriimmten Teil 40d' versehen, dessen Innenwand 
dazu ausgelegt ist, durch das Betatigungsteil 25c' des Dros- 
selklappenhebels 25' kontaktiert zu werden. Insbesondere 
wenn der Drosselklappenhebel 25' gedreht wird, wird das 
Betatigungsteil 25c' veranlaBt, sich auf- und abzubewegen, 


gen Eingriff. Fig. 11 zeigt insbesondere einen Zustand, bei 
welchem das Betatigungsteil 25c' des Drosselklappenhebels 
25' beginnt, sich zu drehen, und Fig. 12 zeigt den Zustand, 
bei welchem die Drehung des Betatigungsteils 25c' des 
65 Drosselklappenhebels 25* beendet worden ist. 

Da die bewegliche Kerbverzahnung 40c' des Handgrif- 
feingriffelements 40' im Eingriff mit der stationaren Kerb- 
verzahnung 18b des zylindrischen Aufnahmeteils 18 steht 
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und das Handgriffeingriff element 40' weiterhin in Vorwarts- 
richtung gedreht wird, ist wie in Fig. 1 1 gezeigt, die Ein- 
griffklinke 25e' des Drosselklappenhebels 25* abwarts frei 
beweglich, ohne den Eingriffvorsprung 40f des Handgrif- 
feingriffelemenis 40' zu kontaktieren, SchlieBlich wird die 5 
Eingriffklinke 25e\ wie in Fig. 12 gezeigt, derart bewegt, 
daB das Drosselklappenkabel 24a' in die Richtung gezogen 
wird, die Drosseiklappe CV zu offnen, und der Offhungs- 
grad der Drosseiklappe CV wird eingestellt 

Wie vorstehend erlautert, ist die Handhabungsvorrich- 10 
tung gemaB der zweiten Ausfuhrungsform dazu ausgelegt, 
den Fall zu beherrschen, bei welchem ein korrekterEingrifF 
zwischen der beweglichen Kerbverzahnung 40c* des Hand- 
griffeingriffelements 40' und der stationaren Kerbverzah- 
nung 18b des zylindrischen Aufnahmeteils 18 aufgrund ei- 15 
ner Fehlausrichtung der beiden Kerbverzahnungen 40c', 18b 
verhindert ist, weshalb vorgesehen ist, daB die Drehung des 
Drosselklappenhebels 25' in einem derartigen Fall so be- 
schrankt ist, daB verhindert wird, daB der obere Teil des ge- 
krummten Teils 40d* des Handgriffeingriffelements 40' 20 
zwangsweise durch das Betatigungsteil 25c' geschoben 
wird, wodurch eine Beeintrachtigung oder ein Bruch des 
Betatigungsteils 25c' und des gekrUmmten Teils 40d' verhin- 
dert wird. 

Wenn die bewegliche Kerbverzahnung 40c' des Handgrif- 25 
feingriffelements 40' und die stationare Kerbverzahnung 
18b des zylindrischen Aufnahmeteils 18 in bezug aufeinan- 
der fehlausgerichtet sind, wird auBerdera die Drehung des 
Drosselklappenhebels 25' derart eingeschrankt, daB das 
Drosselklappenkabel 24a' nicht gezogen werden kann, und 30 
damit kann die Drehzahl des Zwei-Takt-Verbrennungsmo- 
tors 11 in einem Leerlaufzustand gehalten werden und die 
Scherenklingen 13a und 13b werden daran gehindert, unbe- 
absichtigt betatigt zu werden. 

Da die Handhabungsvorrichtung gemaB dieser Erflndung 35 
mit einem Handgriffeingriffelement 40' und einem Arretier- 
mechanismus 50 verbunden ist, wie aus den vorstehend an- 
gefuhrten Erlauterungen hervorgeht, kann die Handha- 
bungsvorrichtung problemlos mit der Montagebasis 12 in 
Eingriff gebracht werden und gleichzeitig kann das Arbeits- 40 
teil 13 daran gehindert werden, unbeabsichtigt zum Zeit- 
punkt einer Freigabe des Eingriffs der Handhabungsvorrich- 
tung mit der Montagebasis 12 betatigt zu werden. 

Sobald die Montagebasis 12 in Eingriff mit dem hinteren 
Handgriffteil 20 gebracht ist, konnen die zwei Teiie automa- 45 
tisch aneinander verriegelt beziehungsweise blockiert wer- 
den, so daB es unmbglich ist, den Eingriff zwischen ihnen 
freizugeben, es sei denn, der Riegelknopf 53 des Arretier- 
mechanismus 50 wird mit Absicht verschoben beziehungs- 
weise gedriickt. Damit ist es mdglich, die Beibehaltung des 50 
Eingriffs zwischen der Montagebasis 12 und dem hinteren 
Handgriffteil 20 aufrecht zu erhalten und die Sicherheit zum 
Zeitpunkt der Freigabe des Eingriffs zwischen ihnen sicher- 
zustellen. 

Die Handhabungsvorrichtung gemaB dieser Erflndung ist 55 
auBerdem dazu ausgelegt, automatisch die Drehung des 
Drosselklappenhebels 25' immer dann zu beschranken, 
wenn die Kerbverzahnung 18b der Montagebasis 12 und die 
Kerbverzahnung 40c' des hinteren HandgrifFteils 20 in be- 
zug aufeinander fehlausgerichtet sind, wodurch verhindert 60 
wird, daB diese Manipulationselemente beeintrachtigt wer- 
den oder zu Bruch gehen. 

Patentanspriiche 

65 

1. Handhabungsvorrichtung fiir eine motorangetrie- 
bene Arbeitsmaschine, die mit einer Antriebseinrich- 
tung, einer Montagebasis (12) und einem Arbeitsteii 


(13) versehen ist, wobei die Handhabungsvorrichtung 
drehbar an der Montagebasis (12) angebracht ist und 
wobei die Handhabungsvorrichtung umfaBt: 
einen Steuerhebel, der drehbar an der Handhabungs- 
vorrichtung angebracht und dazu ausgelegt ist, ein 
Steuerelement der Antriebseinrichtung zu betatigen, 
und 

ein Handgriffeingriffelement (40, 40'), das gcgen die 
Vorspannkraft einer Vorspanneinrichtung mit der Mon- 
tagebasis (12) derart in Eingriff bringbar ist, daB die 
Drehung der Handhabungsvorrichtung relativ zu der 
Montagebasis (12) blockiert wird, 
wobei das Handgriffeingriffelement (40, 40') durch die 
Drehbewegung des Steuerhebels derart verschwenkbar 
ist, daB es in Eingriff mit der Montagebasis (12) ge- 
langt und an dieser festgesetzt wird. 

2. Handhabungsvorrichtung nach Anspruch 1, wobei 
der Steuerhebel ein Manipulationsteil (25a, 25a') um- 
faBt, das durch einen Finger manipulierbar ist, ein 
Schwenklagerteil, das das Drehzentrum des Steuerhe- 
bels bildet, und eine Betatigungsstange (25d, 25d') mit 
einem Betatigungsteil (25c, 25c') an ihrem distalen 
Ende, wobei das Handgriffeingriffelement (40, 40') 
mittels des Betatigungsteils (25c, 25c') derart gedreht 
wird, daB es mit der Montagebasis (12) in Eingriff ge- 
langt. 

3. Handhabungsvorrichtung nach Anspruch 1, wobei 
das Handgriffeingriffelement (40, 40') ein Schwenkla- 
gerteil umfaBt, das das Drehzentrum des Handgriffein- 
griffelements (40, 40') bildet, und ein Betatigungsarm- 
teil (40b, 40b'), das sich in der radialen Richtung aus- 
gehend von dem Schwenklagerteil auswarts erstreckt, 
wobei eine bewegliche Kerbverzahnung (40c, 40c') an 
einem distalen Ende des Betaugungsarmteils (40b, 
40b') gebildet und dazu ausgelegt ist, mit einer statio- 
naren Kerbverzahnung (18b) in Eingriff zukommen, 
die auf der Montagebasis (12) kreisfbrmig gebildet ist. 

4. Handhabungsvorrichtung nacb Anspruch 3, wobei 
das Betatigungsarmteil (40b, 40b') des Handgriffein- 
griffelements (40, 40') mit einem gekrurnmten Teil 
(40d, iOd*) versehen ist, wobei die Innenwand des ge- 
krurnmten Teils (40d, 40d') dazu ausgelegt ist, durch 
das Betatigungsteil (25c, 25c') des Steuerhebels kon- 
taktiert zu werden, wodurch es moglich ist, das Hand- 
griffeingriffelement (40, 40') durch die Drehung des 
Steuerhebels zu drehen. 

5. Handhabungsvorrichtung nach Anspruch 1, aufwei- 
send einen Arretiermechanismus (50), durch den eine 
Drehung des Handgriffeingriffelements (40, 40') ver- 
hinderbar ist, so daB ein Eingriff des Handgriffeingriff- 
elements (40, 40') mit der Montagebasis (12) aufrecht- 
erhalten wird. 

6. Handhabungsvorrichtung nach Anspruch 5, wobei 
der Arretiermechanismus (50) einen Riegelkbrper (51) 
umfaBt, der an der Handhabungsvorrichtung befestigt 
ist, eine Riegeiwelle (52), die gleitend in den Riegel- 
korper (51) eingesetzt und an einem Ende mit einem 
vergroBerten Flanschteil (52a) versehen ist, einen Rie- 
gelknopf (53), der am anderen Ende der Riegeiwelle 
(52) gebildet ist, und eine Druckschraubenfeder (54), 
die zwischen dem Riegelkorper (51) und dem Riegel- 
knopf (53) angeordnet ist. 

7. Handhabungsvorrichtung nach Anspruch 6, wobei 
der Arretiermechanismus (50) derart aufgebaut ist, daB 
die Drehung des Handgriffeingriffelements (40, 40') 
immer dann verhindert wird, wenn die AuBenumfangs- 
wand (52b) des vergroBerten Flanschteils (52a) sich im 
Kontakt mit der Endseite (40b 1) des Betatigungsarm- 
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teils (40b, 40b') des Handgriffeingriffelements (40, 40') 
befindet, wahrend das Handgriffeingriffeiement (40, 
40') drehbar ist, wenn die AuBenumfangswand (52b) 
des vergroBerten Flanschteils (52a) durch Driicken des 
Riegelknopfs (53) mit einem Finger daran gehindert 5 
wird, im Kontakt mit der Endseite (40b 1) des Betati- 
gungsarmteils (40b, 40b') zu stehen. 
8. Handhabungsvorrichtung nach einem der Ansprii- 
che 3 bis 7, wobei der Steuerhebel mit einer Eingriff- 
klinke (25e') versehen ist, die sich in Richtung auf das 10 
Handgriffeingriffeiement (40') erstreckt, und das 
Handgriffeingriffeiement (40') mit einem Eingriffvor- 
sprung (40f) auf der Oberseite einer Seite des Betati- 
gungsarmteiis (40b*) versehen ist, wobei die Eingriff- 
klinke (25e') und der Eingriffvorsprung (40f) so ange- 15 
ordnet sind, daB sie einander bei einer Drehung des 
Steuerhebels und bei einer Fehlausrichtung der Kerb- 
verzahnungen (40c*, 18b) kontaktieren. 
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FIG.1 1 


40a' 



FIG. 12 

40a 
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